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OPCIÓN DE EXAMEN Nº 1 
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b) Una matriz tiene inversa cuando el determinante de su matriz no es nula 
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a) Para que una función sea derivable, inicialmente debe de ser continua en el punto de discontinuidad x =0 
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La función no es derivable en x = 0 
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Continuación del Problema 2 del Examen nº 1 
b) Continuación 
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a) Los vectores directores de la recta r y el plano π  son perpendiculares y por ello es nulo su producto 
escalar 
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Continuación del Problema 3 del Examen nº 1 
b) Para que recta y plano sean perpendiculares sus vectores directores son iguales o proporcionales 
 

( )
( )

adevalorningúnparalaresperpendicuserpuedenNoa
v

av

r

⇒
−

≠
−

=⇒






−=
−=

1
4

4
2

41,4,4
4,2,π  

c) En este caso el plano queda determinado por los vectores directores de la recta y el plano y por el vector 
RG, siendo R un punto cualquiera de la recta r (tomamos el indicado en su ecuación) y G el punto genérico 
del plano que se busca. Los tres vectores son coplanarios y el determinante de la matriz que forman es nulo 
y la ecuación pedida del plano. 
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OPCIÓN DE EXAMEN Nº 2 
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a) 
Sean los números a, 2a y b 
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          ∞−               1          ∞  
x < 1 ( + ) ( - ) 
ex > 0 ( + ) ( + ) 

Solución ( + ) ( - ) 
 
Creciente 1/ <ℜ∈∀ xx   Decreciente 1/ >ℜ∈∀ xx  
 
Hay un Máximo relativo en x = 1 (de creciente pasa a decreciente) 
La afirmación es verdadera 
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a) Los módulos de los vectores AR y BR, donde R es el punto genérico de la recta hallado en sus 
ecuaciones paramétricas, son iguales 
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b) Los vectores que determinan al plano π son el vector director de la recta r, el vector AP, siendo P un 
punto cualquiera de la recta (tomamos el hallado en el apartado anterior) y el vector AG, siendo G el punto 
genérico del plano buscado. Estos tres vectores son coplanarios y, por ello, el determinante de la matriz que 
forman es nulo y la ecuación pedida del plano. 
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