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OPCIÓN DE EXAMEN Nº 1 
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a) Suponiendo que la longitud del  lado que da  al caminos sea C, y los otros tres C uno de ellos y los otros 
dos lados B 
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a) Los vectores AB y AC son perpendiculares y su producto escalar es nulo. El punto A es el punto genérico 
de la recta r cuya ecuación hallaremos en paramétricas 
El área del triángulo es la mitad del módulo del producto vectorial de AB y AC 
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 Continuación del problema 3 de la Opción del Examen nº 1 
 
c) Analizaremos si las rectas, dadas en ecuaciones paramétricas, si el sistema que resulta de igualar sus 
coordenadas es compatible determinado son secantes y se cortan en un punto P, si es compatible 
indeterminado las rectas coinciden. Para hallar la compatibilidad es condición necesaria que el determinante 
de la matriz de los coeficientes ampliada sea nula. 
Si el sistema es incompatible y hay igualdad o proporcionalidad entre los vectores directores las rectas son 
paralelas, de no serlo las rectas se cruzan en el espacio. 
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OPCIÓN DE EXAMEN Nº 2 
 

 a) 
Sean la cifras P, la primera, S la segunda y T la tercera 
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a-1) Para ser derivable tiene que ser continua y tener la misma derivada en  el punto de discontinuidad x = 0 
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a-2)  
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Continuación del Problema 2 de Opción de Examen 2 
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b) La función f(x) es decreciente en el intervalo ( )2, −∞−  ya que f’(x) es negativo en ese intervalo 

Es creciente en el intervalo ( )∞+− ,2  ya que f’(x) es positivo en ese intervalo 
En el punto x = -2 existe un Mínimo relativo ya que la función pasa de decreciente a creciente 
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a) Hallaremos un plano α  que contenga al punto P y sea perpendicular a la recta r, por lo tanto el vector 
director del plano buscado es el de la recta que es perpendicular al vector PG siendo G el punto genérico 
del plano buscado. El producto escalar de ambos vectores es nulo y la ecuación del plano buscado. 
Calculando el punto de intersección Q de la recta y el plano hallado tendremos el punto medio entre P y su 
simétrico P’ 
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b) Del haz de planos determinado por la recta r, calcularemos el que contiene a P  
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